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2 // Assemble matrix A

3 l f : : assemble : : COOMatrix<double> A( N_dofs , N_dofs ) ;

4 l f : : usca l fe : : LinearFELaplaceElementMatr ix loc_mat_ lap lace { } ;

5 l f : : assemble : : AssembleMatr ixLocal ly (0 , dofh , dofh , loc_mat_laplace , A) ;

6 // Build rhs vector using dedicated ENTITY_VECTOR_PROVIDER

7 Eigen : : VectorXd rhs ( N_dofs ) ;

8 rhs . setZero ( ) ;

9 PointEvaluat ionRhs : : Del taLocalVectorAssembler myvec_pro ( source_poin t ) ;

10 l f : : assemble : : AssembleVectorLocal ly (0 , dofh , myvec_pro , rhs ) ;

11

12 // Enforce Dirichlet boundary conditions

13 const double boundary_val = 0 ; // zero Dirichlet boundary conditions

14 auto bd_f lags { l f : : mesh : : u t i l s : : f lagEnt i t iesOnBoundary ( dofh . Mesh ( ) , 2) } ;

15 auto my_selector = [& dofh , &bd_f lags , &boundary_val ] ( unsigned i n t dof_ idx ) {

16 i f ( bd_f lags ( dofh . E n t i t y ( do f_ idx ) ) ) {

17 return ( std : : pair <bool , double >( true , boundary_val ) ) ;

18 } // interior node: the value we return here does not matter

19 return ( std : : pair <bool , double >( false , 42 .0) ) ;

20 } ;

21 l f : : assemble : : FixFlaggedSolutionComponents <double >( my_selector , A, rhs ) ;

22

23 // Solve linear system of equations A*x = rhs

24 const Eigen : : SparseMatrix <double> A_crs (A . makeSparse ( ) ) ;

25 Eigen : : SparseLU<Eigen : : SparseMatrix <double>> so l ve r ;

26 so l ve r . compute ( A_crs ) ;

27 i f ( so l ve r . i n f o ( ) == Eigen : : Success ) {

28 sol_vec = so l ve r . solve ( rhs ) ;

29 } else {

30 LF_ASSERT_MSG( false , "Eigen Factor izat ion fa i l ed " ) ;

31 }

https://gitlab.math.ethz.ch/ralfh/NPDERepo/-/tree/master/homeworks/PointEvaluationRhs/mastersolution/pointevaluationrhs.cc

