
C++ code 4.1.3: 2D DFT of a Eigen::MatrixXd

2 i n l i n e Eigen : : MatrixXcd f f t r ( const Eigen : : MatrixXd& X) {

3 const Eigen : : Index m = X. rows ( ) ;

4 const Eigen : : Index n = X. cols ( ) ;

5

6 Eigen : : MatrixXcd Y(m, n ) ;

7

8 Eigen : : FFT<double> f f t ;

9

10 for ( Eigen : : Index j = 0 ; j < n ; ++ j ) {

11 const Eigen : : VectorXd Xj = X. col ( j ) ;

12 Y. col ( j ) = f f t . fwd ( Xj ) ;

13 }

14

15 return Y;

16 }

2 i n l i n e Eigen : : MatrixXcd f f t 2 r ( const Eigen : : MatrixXd& X) {

3 return f f t ( f f t r (X) . transpose ( ) ) . transpose ( ) ;

4 }


